
PHYSIKE   北京飞斯科科技有限公司 

 
 

 

 

 
 
 

22C 控温仪简易操作说明书 
 

 

 

 

 

北京飞斯科科技有限公司 
Physike Technology Co., Ltd 

www.physike.com 

 

 

    使用本设备之前，请仔细阅读本说明书！ 



PHYSIKE   北京飞斯科科技有限公司 

 
 

目录 

一、 前面板&后面板简介 ..................................................................... 1 

1.1、前面板按键及功能 ..................................................................... 1 

1.2、后面板接口说明 ......................................................................... 2 

二、 基本操作 ........................................................................................ 4 

2.1、开机.............................................................................................. 4 

2.2、温度读取 ..................................................................................... 4 

2.2.1、温度读取具体操作 ............................................................ 4 

2.2.2、温度异常显示 .................................................................... 6 

2.3、温度控制 ..................................................................................... 6 

2.3.1 控制回路介绍 ....................................................................... 6 

2.3.2 控温操作 ............................................................................... 8 

2.4、更改显示界面 ........................................................................... 10 

三、建立远程通信 .................................................................................. 11 

四、导入温度计曲线 .............................................................................. 13 

4.1、CCutility 与控温仪建立连接 ................................................... 13 

4.2、导入温度计曲线（曲线保存路径不能有中文字符） ........... 15 

4.3、温度计曲线格式转换（根据实际情况进行选择） ............... 17 

 

 

 



PHYSIKE   北京飞斯科科技有限公司 

1 
 

一、 前面板&后面板简介 

22C 控温仪是一款具有双输入、四控制回路的低温温度控制器，每个输入通

道都是独立的。用户可通过操作键盘以访问控温仪的所有特性和功能。 

 

图 1.1 22C 控温仪前面板 

1.1、前面板按键及功能 

22C 控温仪功能键有‘Power’、‘Stop’、‘Control’、‘Home’、‘Enter’，

无论界面显示任何内容，这些功能按键始终执行各自对应的功能。 

22C 控温仪采用智能电源开/关方案。当长按前面板上的‘Power’按键关闭

设备时，设备的当前配置参数将复制到闪存中，并在下次开机时恢复。如果不使

用‘Power’按钮关闭设备电源（直接拔电源线或断电），则当前设定参数无法

保存，用户在下次开启设备时需重新进行参数配置。建议关机时长按“Power”键，

随后再拔掉电源线进行正常关机，这将确保开机时可恢复正确的设置。 

操作键盘有双重作用。当显示器显示其中一个配置菜单时，键盘用于导航和

数据输入；当显示器在主界面时，它们的功能对应按键上方的标签，如下表 1.1

所示： 
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表 1.1 22C 控温仪按键功能表 

按键 标签 描述 

 ChA 
进入输入通道设置菜单 

1 ChB 

5 Loop 1 
进入控制回路设置菜单 

6 Loop 2 

7 Config 进入用户配置菜单 

 Sensors 进入传感器配置菜单 

8 PID Table 进入 PID 表设置菜单 

 System 进入系统设置菜单 

. Display 进入显示设置菜单 

0 Alarm 进入报警状态菜单 

4 Options 进入选项设置菜单 

更多参数的详细信息请参考随机自带优盘中的 Docs/M22CUMtop 文档。 

1.2、后面板接口说明 

22C 控温仪后面板如图 1.2 所示，接口说明如表 1.2，连接 sensor 时的接线

图如图 1.3。 

 
图 1.2 22C 控温仪后面板图 

 
 

  



PHYSIKE   北京飞斯科科技有限公司 

3 
 

表 1.2 后面板接口说明 

Input A  Sensor 接口 A 
Input B  Sensor 接口 B 

Loop 1 
Hi  高功率加热器输出 

Lo  低功率加热器输出 

Gnd  接地 

10 针接口 

L2 + Loop 2 高功率加热器输出 
- Loop 2 低功率加热器输出 

R1  继电器#1 
 继电器#1 

R2  继电器#2 
 继电器#2 

L3 + Loop 3 高电压加热器输出 
- Loop 3 低电压加热器输出 

L4 + Loop 4 高电压加热器输出 
- Loop 4 低电压加热器输出 

USB  通讯接口 
LAN  通讯接口 
---  电源接口 

 

 

图 1.3 sensor 接线图 
 
  



PHYSIKE   北京飞斯科科技有限公司 

4 
 

二、 基本操作 

在整个操作过程中请避免产生静电！ 

2.1、开机 

连接控温仪后面板电源线，持续按住‘Power’键，保持 2~3 秒，设备进入

开机自检的过程，请勿触摸任何按键，大约 15 秒之后，设备自检完成，进入主

界面显示状态，设备开始正常运行。 

开机后主界面显示如下图： 

 
图 2.1 主界面 

2.2、温度读取 

2.2.1、温度读取具体操作 

1、选择通道 
在主界面状态下，按‘ChA’或‘ChB’键分别进入对应通道的温度计设置界面。

按‘ChA’键进入通道 A 设置界面，如下图所示。 

 
图 2.2 通道 A 显示界面 

1）若字段第一列为‘+’字符则表示为枚举字段。要编辑枚举字段，首先使用

导航键将光标放置在所需字段处，然后使用‘+/-’或‘0’键按顺序滚动所有可能的选
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项。字段更改后，光标将在‘+’符号上闪烁，按‘Enter’键选择显示的值，按‘EsC’(▼)

键取消选择而不更新字段。 

2）若字段第一列中为‘#’字符则该字段为数值数据字段。此时可输入数字 0

到 9、句点键‘.’和‘+/-’这些按键数据，将光标放置在所需字段处，直接将目标数

值输入，按‘Enter’键确认输入，按‘EsC’键返回初始值。 

当光标“+”位于 ChA 指示器的左侧时，按下‘+/-’键可以进入通道 B 设置界

面，按‘0’键则返回通道 A 设置界面。 

下表为输入通道的配置菜单。用户可根据实际需求对通道进行相应的配置。 
表 2.2 输入通道配置菜单 

输入通道配置菜单 

1 + 1.543K 
选择输入通道单位，可选K、C、F、S。S代表传感

器，当选择S时，显示传感器的电压（V）或阻值

（Ω）。 

2 + Sen:32 RO-600 选择温度计类型 

3 ●Input Config. 进入输入配置菜单 
4 ●CalGen 进入CalGen 界面 
5 ●Statistics 进入输入通道温度数据统计界面 

6 #High Alarm:200.000 高温报警设定。 

7 +High Enable: No 高温报警。是否启用选择Yes或No。 

8 # Low Alarm: 20.000 低温报警值设定 

9 +Low Enable: Yes 高温报警。是否启用选择Yes或 No，一般选No。 

10 #Deadband: 0.250 报警死区 

11 +Latch Enable: NO 启用或禁用锁定报警条件。按下‘Alarm’键，然后按

‘Home’键，可清除锁定的警报。一般选No。 

12 +Audible Ena: Yes 使内部音频警报在任何启用的警报条件下发出声音 

2、选择 sensor 类型 
按‘’或者‘’键，将“+”光标移动至“Sen”位置，按‘0’或者‘+/-’键选择合适

的温度计类型并按下‘Enter’键进行确定。 
3、选择单位 
按‘’或者‘’键，将“+”光标移动至“---K”位置，按‘0’或者‘+/-’键

选择合适的温度单位并按下‘Enter’键进行确定。 
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在选好通道、温度计类型和单位后屏幕随即产生对应的测试结果。 

控温仪的每个输入通道都可以独立配置温度计。控温仪内置温度计的温度曲

线，支持大多数可用的低温温度计，用户还可以自行导入 8 条自己的温度计温度

曲线。（导入温度计曲线的方法见第四章） 

2.2.2、温度异常显示 

表 2.3 温度异常显示 

 

或温度显示不稳定 

1）温度计开路或短路 

用万用表测量温度计连接是否有断路； 

二极管型温度计的极性是否连接正确。 

 

1）温度计类型不匹配 

2）测量值超出温度计校准曲线范围 

2.3、温度控制 

2.3.1 控制回路介绍 

22C 控温仪具有 Loop1、Loop2、Loop3、Loop4 四个独立的控制回路输出。  

Loop1 是一个具有短路保护电路的线性电流源，该加热输出提供 High、

Medium、Low 三个量程。 

表 2.4 Loop1 加热器输出范围 

 
Loop2 加热器输出为短路保护线性电流源，负载电阻固定为 50Ω，有两个输

出范围，如下表所示： 

 

 

表 2.5 Loop2 加热器输出范围 
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Loop3 和 Loop4 是非供电、短路保护的电压输出，旨在与外部电源一起使

用。可以选择 0 到 5V 或 0 到 10V 的输出范围。 

在 Home 界面，按‘Loop1’或‘Loop2’键进入加热器设置界面，按‘Options’可

选择 Loop3 和 Loop4。如下图 2.3 为 Loop1 的设置界面，在该界面可进行控温设

置，表 2.6 为该界面下的参数介绍。 

 
图 2.3 Loop1 设置界面 
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表 2.6 控制回路配置菜单 

内容 功能 

#SetPt:300.000K 输入设定温度数值 

A: 1.236K CHA 的温度 

 -Htr-Off- 控制回路的状态指示器 

#Pgain: 5.0000 比例增益 P，用于 PID 控制 

#Igain: 30.0000S 积分增益 I，单位：S，用于 PID 控制 

#Dgain: 0.0000/S 微分增益 D，单位：1/S，用于 PID 控制 

#Pman:5.0000% 手动控制模式下，以满量程百分比表示的输出功率 

+Type: PID 控温类型 

+Input: ChA 控制输入通道，ChA，ChB 

+Range:HI 输出功率范围 

#PID Table index: 1 Table 模式下 PID Table 的编号 

+Htr Load:50Ω 设置加热器负载电阻 

Next 转到控制回路设置菜单的下一页 

#Ramp: 0.10 /min 升温速率:---K/min 

#Power Limit: 100% 功率极限占满量程的百分比，在 Loop 1 上，此限制

仅适用于 HI 范围。 

#Max Setpt:1000.00K 此回路上允许设定的温度最大值 

2.3.2 控温操作 

下面以 Loop1、控温类型为 PID 为例进行控温操作说明： 

1、设置“SetPt” 

将“+”光标移动至“SetPt”，直接通过数字键输入设定的温度值，按‘Enter’

键确认。也可以通过前面板的‘Set Pt’键进入控制回路的温度点设定。 

2、选择通道 

将“+”光标移动至“Input”，点击‘0’或‘+/-’选择需要控制的输入通道，按‘Enter’

键确认。 

 



PHYSIKE   北京飞斯科科技有限公司 

9 
 

3、设置“Htr Load”和“Range” 

在主界面状态下，按‘Loop 1’进入设置菜单，按‘、、、’，将“+”光标

移动至“Htr Load”，点击‘0’或‘+/-’选择“50Ω”，按‘Enter’键确认；将“+”光标移动

至“Range”，点击‘0’或‘+/-’选择“HI”，按‘Enter’键确认。 

4、设置“Type” 

将“+”光标移动至“Type”，点击‘0’或‘+/-’选择合适的控温类型，按‘Enter’键确

认。表 2.7 为可选的控温类型。 

表 2.7 控温类型总结 

控温类型 功能描述 

Off 控制回路已被禁用。 

Man 
手动控制模式。此模式下，施加恒定的加热器输出功率。

“Pman”字段选择输出功率作为满量程的百分比。 

Table PID 参数由内存中用户提供的 PID 表中提供。 

PID 标准 PID 控制，可通过前面板对 PID 参数进行实时修改。 

RampP 使用 PID 进行设定速率控制 

RampT 使用 PID 表进行设定速率控制 

当“Type”选定“PID”时，需要对相关参数“Pgain、Igain、Dgain”进行设置。测

试环境不同，Pgain、Igain、Dgain 的值也不同。 

用户如需自己调节 PID 值，可尝试从 P=10，I=0，D=0 开始调节。 

控温时若温度曲线未达到所控温度，则将 P 值×2，即设为 20 再重新控温，

后续一直以 2×当 P 值去调节，直到温度曲线出现周期性变化，将此时的 P 值记

为𝐾𝐾𝑐𝑐，将此时曲线变化的周期记为𝑇𝑇𝑐𝑐，随后以下图 2.4 的计算方法得到一组 PID

值，将光标移动至“Pgain”、“Igain”或“Dgain”位置，通过前面板上的数字按钮，

输入对应的值并按下‘Enter’键确认，最后再根据控温效果对 PID 进行微调。 

 

图 2.4 PID 计算方法 
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5、开始控温 

参数设置完成后，按‘Control’键开始控温，控温仪前面板 Control 前的 LED

蓝灯亮起，控制回路状态由“-Htr-Off-”变为输出功率百分比显示，控温界面如下

图所示。按下‘Stop’按钮，Control 前的 LED 灯灭掉，控制回路状态恢复“-Htr-

Off-”。 

 
图 2.5 控温界面 

2.4、更改显示界面 

22C 控温仪主界面分为 4 个区域，每个区域都可以被独立配置。 

按‘Display’键进入到显示界面设定状态，按‘’或者‘’，将“”光

标移动至想要改变的区域名称前，按‘Enter’键进入该区域显示选择界面。按‘、

、、’，选择需要的显示界面，按‘Enter’键确认后，界面自动跳到主界

面显示。 
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三、建立远程通信 

22C 控温仪的远程接口有 LAN 和 USB 两种接口。下面说明以 LAN 口、PC

为 Win10 系统进行操作说明。 

1.连接通讯接口 

用网线将控温仪的 LAN 口与 PC 的 LAN 口相连接。 

2.检查 PC 端 IPv4 地址： 

网络和 Internet 设置 → 更改适配器设置选项 → 以太网属性 → Internet 

协议版本 4（TCP/IPv4）→ 使用下面的 IP 地址 → 输入合适的 IP 地址（PC 端

的 IP 地址与控温仪的 IP 地址前三项保持一致，最后一位不同；子掩码相同）。 

 
  图 3.1 以太网属性设置界面 

 
  图 3.2 Internet 协议版本 4（TCP/IPv4）设置界面 

3.验证控温仪与 PC 是否通信成功： 

点击控温仪‘System’按键，将光标移动到“Network Config”选项中，可查看该
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仪表 IP 地址。 

打开 IE 浏览器或者 Chrome 浏览器（Microsoft Edge 或者其他浏览器可能

报错），输入控温仪的 IP 地址，再输入用户名与密码，网页跳转到控温仪的状

态界面，则证明控温仪与 PC 通信成功。 

注意：Web 服务器的默认用户名为 admin，默认密码为 cryocon。用户可以通过

转到嵌入式 Web 服务器的“网络”页面来更改此设置，也可从前面板通过“Network 

setup”菜单内“Reset Password”重置密码。 

 

图 3.3 服务器远程控制界面 
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四、导入温度计曲线 

进行温度计曲线导入前，要确保 PC 与控温仪已成功建立起远程通讯，具

体操作详见第三节。 

Cryocon 控温仪可容纳 8 条用户自定义的温度计校准曲线，这些曲线最多

有 200 条记录，这些记录只有保存为 xx.crv 格式的文件，才可以导入 Cryocon

控温仪并被正确识别。xx.crv 文件可以使用文本编辑器打开和编辑。 

CCutility 软件可以实现将 xx.crv 格式的曲线导入 Cryocon 控温仪，也可以

将 xx.340 格式的温度计曲线转换为 xx.crv 格式的曲线。 

4.1、CCutility 与控温仪建立连接 

1、下载并安装 CCutility 软件 

方法一：该软件在随机自带的光盘里。 

方法二：联系我司工程师。 

2、双击 utility.exe 打开软件，软件主界面如图 4.１所示 

 
图 4.1 双击 utility.exe 打开软件 
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图 4.2 CCutility 主界面 

3、设置 LAN 口作为通讯接口：点击左上角的 Comm-Port Select-LAN-OK 

 
图 4.3 设置 LAN 口为通讯口 

4、连接 22C 控温仪 

先查看控温仪 IP 地址和端口号：按“Home”键回到主界面显示状态，按

“System”键，按‘’或者‘’，将“+”光标移动至“Network Config”后，点

击‘Enter’键，界面中将显示 IP 地址和 Port 参数。 

点击 Comm-Connect，跳出如图 4.4 所示的 Edit IP Address 窗口，将控温

仪的 IP Address 和 Port 输入进去，点击 Connect，指示灯变为绿色，如图 4.5

所示，则表明 CCutility 与控温仪 LAN 口通讯成功。 
 

 
图 4.4 Edit IP Address 窗口 
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图 4.5 CCutility 与控温仪 LAN 口通讯成功 

4.2、导入温度计曲线（曲线保存路径不能有中文字符） 

1、打开在右侧快捷菜单中点击“Sensor Curve Download”,找到需要导入的温

度计曲线（以.crv 或.340 为后缀的文件），下图以导入 PT100385.crv 为例进行导

入，点击“打开”。 

 

图 4.6 选择导入的曲线 

2、在选择曲线后，程序会跳出图 4.7 所示界面，一般会自动匹配参数，点击

“Accept”即可。 

1 

2 

3 
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查看曲线类型：双击所要导入的曲线文件，以记事本方式打开，如下图 4.8

所示。（各类温度计的 Header 设置详见图 4.9） 

图 4.7 Edit Curve Header 窗口 

图 4.8 示例曲线内容 

图 4.9 Sensor Header 设置参数 

3、在跳出的对话框中选择需要覆盖的温度计曲线序号，下图以覆盖 User 

Sensor3 为例，点击 OK，开始将曲线导入到控温仪内部。一台控温仪最多可导入



PHYSIKE   北京飞斯科科技有限公司 

17 
 

8 条曲线。 

 
图 4.10 温度计曲线序号 

 
图 4.11 导入完成 

4、导入完成后，在 Home 界面按‘Sensors’键可以看到导入的新曲线。 

4.3、温度计曲线格式转换（根据实际情况进行选择） 

1、点击 Operation-sensor-Conver，选择 xx.340 文件，点击打开。（注意：

xx.340 和 xx.crv 保存路径中不能含有中文字符） 
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图 4.12 Conver 操作 

 
图 4.13 打开 xx.340 文件 

2、根据实际的温度计类型，在“Sensor Type”中选择温度计类型，对于

CERNOX 温度计选择 ACR 类型，点击“Accept”。（各类温度计的 Header 设置详

见图 4.8） 

 
图 4.14 Edit Curve Header 窗口 

3、选择文件的保存路径，输入文件名，点击保存。保存完成后，会跳出如

图 4.15 所示的提示窗口。xx.crv 文件可以在对应的路径中找到。 
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图 4.15 设置保存路径以及文件名称 

 

 
图 4.16 曲线保存成功 
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